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1㸬 ࡟ࡵࡌࡣ࡟ࡵࡌࡣ࡟ࡵࡌࡣ࡟ࡵࡌࡣ 

ࡾ㌟᣺ࡸ㸪⾲᝟ࡣ࡜ࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࣝࣂ࣮ࣂࣥࣀ

࡛࡜ࡇࡢࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࡓ࠸⏝ࢆ㡢ኌゝㄒ௨እ࡝࡞

ᑐヰ࡞⁥෇ࡣ࡛ࡳࡢ㡢ኌゝㄒ࡚࠸࠾࡟ᑐヰࡢ࡜㸬ேࡿ࠶

ࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࣝࣂ࣮ࣂࣥࣀ㸪ࡾ࠶ᅔ㞴࡛ࡣ⾜㐍ࡢ

ࡿ࠶ᚲせ୙ྍḞ࡛࡛࠼࠺ࡿࡏࡓ❧ࡾᡂࢆࡢࡶࡢࡑᑐヰࡣ

[1]㸬ࡣࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࣝࣂ࣮ࣂࣥࣀ㌟యⓗ≉ᚩࡸᑐ

ே㊥㞳㸪࿘㎶ゝㄒ㸪㌟యືస࡟࡝࡞ศ㢮ࢀࡉ㸪ᮏ◊✲࡛

࡟㌟య᧯సࡢ⩌సືࡿࢀࡤ࿧࡜㐺ᛂᏊࡕ࠺ࡢ㌟యືసࡣ

ࡼࡢࡃ࠿ࢆ㸪㢌ࡿࡌ࡯ࢆ✰ࡢ㰯ࡣ㸬㌟య᧯స[2]ࡿࡍ┠╔

స᧯ࡿ࠼ຍ࡟㒊ศࡿ࠶ࡢ㌟యࡢ㒊ศ࡛௚ࡿ࠶ࡢ㌟య࡞࠺

ࡽࡉ㸪ࡃከࡀసືࡿࢀࡉ࡜࣮ࣈࢱ㸪ே๓࡛ࡾ࠶࡛࡜ࡇࡢ

࡟✲◊ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡵࡓࡢࡑ㸬[1]࠸పࡶᛶࢪ࣮ࢭࢵ࣓࡟

ࣂ࣮ࣂࣥࣀ࠸ᙉࡢᛶࢪ࣮ࢭࢵ࣓࡝࡞⥺どࡸ㸪⾲᝟࡚࠸࠾

⾜ࡀ✲◊࡟άⓎ࡜ࡿ࡭ẚ࡜✲◊ࡢࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࣝ

࣑ࣗࢥࡢ㛫᯶࡛࠸ࡋぶࡢ㸪ேྠኈࡋ࠿ࡋ㸬࠸࡞࠸࡚ࢀࢃ

 㸬ࡿ࠸࡚ࢀࢃ⾜࡟⦾㢖ࡣ㸪㌟య᧯స࡚࠸࠾࡟ࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ

ࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࡢ㛫᯶࡛࠸ࡋぶࡣ࡛✲◊ᮏ࡛ࡇࡑ

࢔ࣗࢪ㸪ࠗ࢝ࡋ⩏ᐃ࡜ࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࣝ࢔ࣗࢪ࢝ࢆ

ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࢆ㌟య᧯సࡿࡅ࠾࡟ࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࣝ

ࡽே㛫ࡢࡅ࠿ぢࡢࢺ࢙ࣥࢪ㸪࢚࣮ࡾࡼ࡟࡜ࡇࡿࡍᐇ⿦࡟

㸪࢚࡚ࡋࡑ㸬ࡓ࡚❧ࢆ௬ㄝ࡜࠘ࡿࡍୖྥࡀぶᐦᛶࡸࡉࡋ

ࢆຠᯝࡿ࠼୚࡟ࢨ࣮ࣘࡀᐇ⿦ࡢ㌟య᧯సࡢ࡬ࢺ࢙ࣥࢪ࣮

ศᯒࡋ㸪᳨ドࡓࡗ⾜ࢆ㸬 

2 㸬஦๓ㄪᰝ஦๓ㄪᰝ஦๓ㄪᰝ஦๓ㄪᰝ 

 ேྠኈࡢᑐヰ࡚࠸࠾࡟㢖Ⓨࡿࡍ㌟య᧯సࡢㄪᰝࡵࡓࡢ㸪

஦๓ㄪᰝࡿࡼ࡟࢜ࢹࣅ࡚ࡋ࡜ேྠኈ࣑ࣗࢥࣝ࢔ࣗࢪ࢝ࡢ

ࡢ཭ேྠኈࡣ⪅㸬⿕㦂ࡓࡗ⾜ࢆศᯒࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ 3⤌㸪ィ

6 ᑐࡣ⪅㸪⿕㦂࠸⾜࡟࡜ࡈ⤌⪅㦂⿕ࡣ㸬஦๓ᐇ㦂ࡿ࠶࡛ྡ

㠃᳔࡚ࡋᏊ࡟ᗙࡾ఍ヰ࠺⾜ࢆ㸬ࡢࡑᵝᏊ᳔ࢆᏊࡢᚋ࡟ࢁ

㸪⿕㦂ࡽ࠿ീᫎࡢࡑ㸪ࡋ᧜ᙳ࡛࣓ࣛ࢝࢜ࢹࣅࡓࡅ௜ࡾྲྀ

ࡘ࡟ࢢ࣑ࣥ࢖ࢱࡸ㢮㸪㢖ᗘ㸪ᅇᩘ✀ࡢ㌟య᧯స࠺⾜ࡀ⪅

 㸬ࡓࡗ⾜ࢆศᯒ࡚࠸

 ศᯒࡢ⤖ᯝ㸪㌟య᧯సࡣ఍ヰࡁ⪺ࡢᡭഃࡾࡼヰࡋᡭഃ

࡛㧗࠸㢖ᗘ࡛⾜ࡓ࠸࡚ࢀࢃ࡞㸬࡟ࡽࡉヰࡋᡭഃࡢ⥺┠ࡣ

࡟ᡭഃࡁ⪺㸪ࡶసືࡢ㌟యࡓࡵྵࢆ࣮ࣕࢳࢫ࢙ࢪࡸື⛣

ẚ࡜ࡿ࡭㧗㢖ᗘ࡛⾜ࡓ࠸࡚ࢀࢃ㸬᭱ࡶከࡃ㌟య᧯సࡀ⾜

ࡢ఍ヰ࡟ࡽࡉ㛤ጞ᫬࡛㸪ࡢ఍ヰࡣࢢ࣑ࣥ࢖ࢱࡓ࠸࡚ࢀࢃ

㏵୰࡛ᩥࡶ⠇ࡢษࢀ┠࡛㌟య᧯సࡓ࠸࡚ࢀࢃ⾜ࡣ㸬 

࡝㸪ẚ㍑ⓗࡃከࡀᅇᩘࡿࢀࢃ⾜㸪࡟ඖࢆᯝ⤖ࡢࡽࢀࡇ 

ゐࢆ㺁㸪㺀㰯ࡿゐࢆ㺁㸪㺀㢦ࡿゐࢆ㺀㧥ࡓ࠸࡚ࡗ⾜ࡶ⪅㦂⿕ࡢ

ࡢ㺁ࡿ 3 ✀㢮ࡢ㌟య᧯సࢆ㸪ᮏ◊✲ࡿࡅ࠾࡟㌟య᧯స࡜ᐃ

 㸬ࡓࡋ࡜࡜ࡇࡿࡍᐇ⿦࡟ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡋ⩏

 

 

3 㸬ホ౯ᐇ㦂ホ౯ᐇ㦂ホ౯ᐇ㦂ホ౯ᐇ㦂 

 TVML[3]࡚࠸⏝ࢆ㸪㌟య᧯సࢆࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚࠺⾜ࢆ㛤

Ⓨࡓࡋ㸬࢚࣮࠺⾜ࡀࢺ࢙ࣥࢪ㌟య᧯సືࡢసࡣ㸪஦๓ᐇ

㦂࡛⿕㦂⪅ࡓ࠸࡚ࡗ࡞⾜ࡀ㌟య᧯సࡁືࡢ㸪㏿ᗘ㸪࢖ࢱ

㸬ᅗࡓࡋసᡂ࡟ඖࢆࢢ࣑ࣥ ࢚࠺⾜ࢆ㌟య᧯సࡓࡋసᡂ࡟1

 㸬ࡍ♧ࢆࢺ࢙ࣥࢪ࣮

  

 
ᅗ 1. ㌟య᧯స 3✀㢮ࢆᐇ⿦ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡓࡋ 
(ᕥࡽ࠿㺀㧥ࢆゐࡿ㺁㸪㺀㢦ࢆゐࡿ㺁㸪㺀㰯ࢆゐࡿ㺁) 

 
 ホ౯ᐇ㦂ࡣ㸪㌟య᧯సࢆᐇ⿦࡜ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡓࡋᐇ⿦

ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚࠸࡞࠸࡚ࡋ 2✀㢮ᫎࡢീࢆ஺஫࡟⿕㦂⪅࡟ᥦ

ࡘ࡟ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚࡟ീ⤊஢ᚋᫎࡢࢺ࢙ࣥࢪ㸪ྛ࢚࣮ࡋ♧

࡚࠸ 6ẁ㝵ホᐃࡢ SDἲࡿࡼ࡟༳㇟ホ౯ࡓࡋ࡜ࡢࡶ࠺⾜ࢆ㸬

ࢆࢀࡇ 1ᅇࡢᐇ㦂ࡋ࡜㸪1᪥ 1ᅇࡢᐇ㦂ࢆ 5᪥㛫ࡾࡓࢃ࡟

඲ 5ᅇ⾜ࡓࡗ㸬࠾࡟ࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࣝ࢔ࣗࢪ࢝ࡣࢀࡇ

㸪ࡣ࡟ࡿࡍホ౯ࢆࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡓࡋᐇ⿦ࢆ㌟య᧯సࡿࡅ

⿕㦂⪅࡜ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡣ⥅⥆ⓗ࡟ᑐヰ࠸⾜ࢆ㸪༳㇟ホ౯

㸪5ࡋ៖⪄ࢆ㡰ᗎຠᯝ࠾࡞㸬ࡿ࠶࡛ࡵࡓࡿ࠶ࡀᚲせ࠺⾜ࢆ

ᅇࡢᐇ㦂࡟࡜ࡈᥦ♧ᫎࡢࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡿࡍീࡢ㡰␒ࣛࡣ

ࡣ⪅㸬⿕㦂ࡿࡍ࡜࣒ࢲࣥ 12 ኱Ꮫ⏕(⏨ᛶࡢྡ 10 ྡ㸪ዪᛶ

 㸬ࡿ࠶࡛(2ྡ

 ホ౯ᐇ㦂࡟౑⏝࡚ࡋ࡜่⃭ࡿࡍ㸪㌟య᧯సࢆᐇ⿦ࡓࡋ

ࡢࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚࠸࡞࠸࡚ࡋᐇ⿦࡜ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ 2✀㢮ᫎࡢ

ീࢆసᡂࡓࡋ㸬 

 ࣭㌟య᧯సࢆᐇ⿦ᫎࡢࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡓࡋീ 

  ᫎീࡣ⣙ 1ศ 30⛊࡛㸪࢚࣮ࡣࢺ࢙ࣥࢪ㌟య᧯స 3✀

  㢮ࢆ 1 ᅇ࠺⾜ࡘࡎ㸬㡢ኌࡣ࡟ዪᛶࡢ⫗ኌ࠸⏝ࢆ㸪࢚

࡜஦᯶ࡢ࡚࠸ࡘ࡟ᖺ㛫⾜஦ࡣෆᐜࡍヰࡀࢺ࢙ࣥࢪ࣮  

࡞␗ࡣෆᐜࡍヰࡀࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚࡟࡜ࡈᐇ㦂ࡢ㸪5ᅇࡋ  

 㸬ࡿࡍ࡜ࡢࡶࡿ  

 ࣭㌟య᧯సࢆᐇ⿦ᫎࡢࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚࠸࡞࠸࡚ࡋീ 

㌟య᧯సࡀࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ 3 ✀㢮࡜ࡇ࠸࡞ࢃ⾜ࢆ௨እ㸪

  እぢࡸ౑⏝ࡓࡋ㡢ኌ㸪఍ヰෆᐜࡣ࡝࡞㌟య᧯సࢆᐇ

  ⿦ᫎࡢࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡓࡋീ୍ྠ࡜ 

 ホ౯㡯┠ࡣᑐேㄆ▱◊✲࡛ᗈࡃ฼⏝ࡿ࠸࡚ࢀࡉ㸪ᯘ࡟

⋠㺁㸪㺀㍍࡞㺁㸪㺀ᾘᴟⓗ࡞㺀✚ᴟⓗࡢᛶᙧᐜモᑻᗘ[4]≉ࡿࡼ

ࡢ➼㺁࡞㺁㸪㺀ៅ㔜࡞ 20㡯┠࡜ே㛫ࡉࡋࡽ㸪ࡉࡋࢃࡽࡎࢃ㸪

ࡢ࡚࠸ࡘ࡟ࡉ↛⮬ 3 㡯┠ࡓࡏࢃྜࢆ 23 㡯┠ࡢᙧᐜモᑐࢆ

 ⛉✲◊㸬 † ኱㜰ᕤᴗ኱Ꮫ኱Ꮫ㝔 ᝟ሗ⛉Ꮫࡓ࠸⏝



1

2

3

4

5

6

䛺䜎䛔䛝䛷䛺䛔

‐ 䛺䜎䛔䛝䛺

䜂䛸䛺䛴䛳䛣䛔

‐ ㏆䛵䛝䛜䛯䛔

䚷䚷㍍⋡䛺 ‐䚷䚷

ៅ㔜䛺

ศู䛾䛒䜛 ‐  

↓ศู䛺

䜟䛪䜙䜟䛧䛔 ‐

䛚䛸䛺䛧䛔

ே㛫䜙䛧䛔 ‐   

ே㛫䜙䛧䛟䛺䛔

㌟య᧯స䜢ᐇ⿦䛧䛯䜶䞊䝆䜵䞁䝖
㌟య᧯స䜢ᐇ⿦䛧䛶䛔䛺䛔䜶䞊䝆䜵䞁䝖

**

*

** 䠖 p < 0.01

* 䠖 p < 0.05

**

**

**

4㸬㸬㸬㸬ホ౯ホ౯ホ౯ホ౯ᐇ㦂⤖ᯝᐇ㦂⤖ᯝᐇ㦂⤖ᯝᐇ㦂⤖ᯝ 

  ホ౯ᐇ㦂⤖ᯝࡽ࠿ᅉᏊศᯒࡓࡗ⾜ࢆ⤖ᯝ㸪3 ࡀᅉᏊࡢࡘ

ᢳฟࡓࢀࡉ㸬➨ 1 ᅉᏊࡣ㺀♫஺ⓗ࡞㺁㸪㺀ឤ࠸ࡼࡢࡌ㺁㸪㺀ព

ḧⓗ࡞㺁㸪㺀࠸ࡇࡗࡘ࡞࡜ࡦ㺁ࡓࡗ࠸࡜ᙧᐜモ㡯┠ࡢᅉᏊ㈇

Ⲵ㔞ࡀ㧗ࡵࡓࡓࡗ࠿ぶ㏆ᛶᅉᏊ㸪௨ୗྠᵝ࡟㸪➨ 2ᅉᏊࡣ

㺀㈐௵ឤ࠸࡞ࡢ㺁㸪㺀㍍ⷧ࡞㺁㸪㺀↓ศู࡞㺁ࡽ࠿㠀㐨ᚨᛶᅉ

Ꮚ㸪➨ 3ᅉᏊࡣ㺀᜝ࡢࡾࡀࡋ࠿ࡎ㺁㸪㺀࠸ࡋ࡞࡜࠾㺁ࡽ࠿ෆྥ

ᛶᅉᏊ࡜࿨ྡࡓࡋ㸬ྛᅉᏊࡢᅉᏊᚓⅬ࠸⏝ࢆ 2✀㢮࣮࢚ࡢ

㛫࡛ࢺ࢙ࣥࢪ t᳨ᐃࡓࡗ⾜ࢆ⤖ᯝ㸪㐨ᚨᛶᅉᏊ࡜ෆྥᛶᅉ

Ꮚ࡟᭷ពᕪ(p<0.01)ࡀぢࢀࡽ㸪㌟య᧯సࢆᐇ⿦ࢪ࣮࢚ࡓࡋ

ẚ࡟ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚࠸࡞࠸࡚ࡋᐇ⿦ࢆ㸪㌟య᧯సࡣࢺ࢙ࣥ

 㸬ࡓࡗ࠿ࢃࡀ࡜ࡇ࠸పࡀ㸪ෆྥᛶࡃࡋஈࡀ㐨ᚨᛶ࡭

  ㌟య᧯సࢆᐇ⿦࡜ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡓࡋ㌟య᧯సࢆᐇ⿦ࡋ

ࡢࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚࠸࡞࠸࡚ 2✀㢮ࡢࢀࡒࢀࡑࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡢ

23 ࡓࡗ⾜ࢆ㸪ᐇ㦂ᅇᩘ㛫࡛ከ㔜ẚ㍑࡚࠸ࡘ࡟┠ホ౯㡯ࡢ

⤖ᯝ㸪㺀࠸ࡇࡗࡘ࡞࡜ࡦ‐㏆࡙࠸ࡓࡀࡁ㺁㸪㺀㠀♫஺ⓗ࡞‐

♫஺ⓗ࡞㺁㸪㺀㍍⋡࡞‐ៅ㔜࡞㺁㸪㺀ỿࡓࡋࡁ࠺ࡁ࠺‐ࡔࢇ㺁㸪

㺀ឤ࠸ࡿࢃࡢࡌ‐ឤ࠸ࡼࡢࡌ㺁㸪㺀ぶ࠸ࡍࡸࡳࡋ‐ぶ࡟ࡳࡋ

ࡢ㺁࡞ពḧⓗ‐࡞㺁㸪㺀↓Ẽຊ࠸ࡃ 7 㡯┠࡟㛵࡚ࡋ᭷ពഴྥ

(p<0.05)㸪᭷ពᕪ(p<0.01)ࡀぢࡓࢀࡽ㸬⾲ 1 ࡗࡘ࡞࡜ࡦ㺀࡟

ࡌ㺁㸪㺀ឤ࡞஺ⓗ♫‐࡞㺁㸪㺀㠀♫஺ⓗ࠸ࡓࡀࡁ㏆࡙‐࠸ࡇ

㺁㸪࠸ࡃ࡟ࡳࡋぶ‐࠸ࡍࡸࡳࡋ㺁㸪㺀ぶ࠸ࡼࡢࡌឤ‐࠸ࡿࢃࡢ

㺀↓Ẽຊ࡞‐ពḧⓗ࡞㺁ࡢ࡚࠸ࡘ࡟⤖ᯝࡍ♧ࢆ㸬⾲୰ᩘࡢ

 㸬ࡿ࠶ホ౯್ᖹᆒ࡛ࡢ⪅㦂⿕ࡣ್

  23 㸪඲࡚࠸ࡘ┠ホ౯㡯ࡢ 5 ᅇࡢᐇ㦂࡛ᚓࡓࢀࡽホ౯ࡢ

ྜィᚓⅬ࠸⏝ࢆ㸪㌟య᧯సࢆᐇ⿦࡜ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡓࡋᐇ

⿦ࡢࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚࠸࡞࠸࡚ࡋ 2 ✀㢮ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡢ㛫࡛ t

᳨ᐃࡓࡗ⾜ࢆ⤖ᯝࢆᅗ 2 ࢃ㺁㸪㺀࡞ៅ㔜‐࡞⋠㸬㺀㍍ࡍ♧࡟

࡞ࡃࡋࡽே㛫‐࠸ࡋࡽ㺁㸪㺀ே㛫࠸ࡋ࡞࡜࠾‐࠸ࡋࢃࡽࡎ

‐࠸ࡇࡗࡘ࡞࡜ࡦ㺁㺀࡞ࡁ࠸ࡲ࡞‐࠸࡞࡛ࡁ࠸ࡲ࡞㺁㸪㺀࠸

㏆࡙࠸ࡓࡀࡁ㺁㺀ศูࡿ࠶ࡢ‐↓ศู࡞㺁ࡢ 6 㡯┠࡚࠸ࡘ࡟

᭷ពഴྥ(p<0.05)㸪᭷ពᕪ(p<0.01)ࡓࢀࡽࡳࡀ㸬 

  

⾲ 1. ᐇ㦂ᅇᩘ㛫࡛ከ㔜ẚ㍑ࡓࡗ⾜ࢆ⤖ᯝ 

1ᅇ┠ 2ᅇ┠ 3ᅇ┠ 4ᅇ┠ 5ᅇ┠

1.䜂䛸䛺䛴䛳䛣䛔‐6.㏆䛵䛝䛜䛯䛔 2.6 2.5 2.3 3.2 3.0

1.㠀♫஺ⓗ䛺‐6.♫஺ⓗ䛺 4.5 4.8 5.1 3.8 4.0 (3‐4)p<0.05

1.ឤ䛨䛾䜟䜛䛔‐6.ឤ䛨䛾䜘䛔 4.2 4.7 4.8 3.9 3.9

1.ぶ䛧䜏䜔䛩䛔‐6.ぶ䛧䜏䛻䛟䛔 2.5 2.6 2.2 3.4 3.0 (3‐4)p<0.05

1.↓Ẽຊ䛺‐6.ពḧⓗ䛺 4.5 4.3 4.5 3.7 4.0

1.䜂䛸䛺䛴䛳䛣䛔‐6.㏆䛵䛝䛜䛯䛔 2.2 3.1 3.3 3.3 3.7 (1‐3,1‐4)p<0.05 (1‐5)p<0.01

1.㠀♫஺ⓗ䛺‐6.♫஺ⓗ䛺 5.0 4.6 4.6 3.8 4.1 (1‐4)p<0.05

1.ឤ䛨䛾䜟䜛䛔‐6.ឤ䛨䛾䜘䛔 5.1 4.6 4.8 4.2 4.1 (1‐5)p<0.05

1.ぶ䛧䜏䜔䛩䛔‐6.ぶ䛧䜏䛻䛟䛔 2.3 3.0 2.8 3.3 3.3

1.↓Ẽຊ䛺‐6.ពḧⓗ䛺 5.2 4.8 4.3 3.8 3.9 (1‐4)(1‐5)p<0.01

㌟య᧯స䜢
ᐇ⿦䛧䛯

䜶䞊䝆䜵䞁䝖

㌟య᧯స䜢
ᐇ⿦䛧䛶䛔䛺䛔

䜶䞊䝆䜵䞁䝖

ᐇ㦂ᅇᩘ
ホ౯㡯┠

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ᅗ 2. 2✀㢮ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡢ㛫࡛ t᳨ᐃࡓࡗ⾜ࢆ⤖ᯝ 

5㸬㸬㸬㸬⪃ᐹ⪃ᐹ⪃ᐹ⪃ᐹ 
 ᅉᏊศᯒࡢ⤖ᯝࡾࡼ㸪ேࢆࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡀᑐேⓗ࡟ㄆ

ぶ㏆ᛶᅉᏊ㸪㠀㐨ᚨᛶᅉᏊ㸪ෆྥࡣ㝿ࡿࡍ༳㇟ホ౯ࡋ▱

ᛶᅉᏊࡢ 3 ࡗ࠿ࢃࡀ࡜ࡇࡿ࠸࡚ࡋᙳ㡪ࡃࡁ኱ࡀᅉᏊࡢࡘ

᧯㌟యࡣࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡓࡋᐇ⿦ࢆ㌟య᧯సࡇ࡟ࡽࡉ㸬ࡓ

సࢆᐇ⿦࡟ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚࠸࡞࠸࡚ࡋẚ࡭㸪㐨ᚨᛶࡀஈࡋ

 㸬ࡓࢀࡉ♧ࡀ࡜ࡇࡓࢀࡉホ౯࡜࠸పࡀ㸪ෆྥᛶࡃ
 ⾲ 1 ࡢ┠ホ౯㡯ࡢ 5 㡯┠ࡣ㸪ぶ㏆ᛶᅉᏊࡢᅉᏊ㈇Ⲵ㔞

㧗ࡢᅉᏊ㈇Ⲵ㔞࡚࠸࠾࡟㸬ぶ㏆ᛶᅉᏊࡿ࠶࡛┠㡯࠸㧗ࡀ

ࡢࡇࡓࡗ࠿ 5 㡯┠࡟㛵ࡋ㸪㌟య᧯సࢆᐇ⿦࢚࠸࡞࠸࡚ࡋ

㸪㌟ࡾࡀୗࡀホ౯࡟࡜ࡈࡿࡡ㔜ࢆᐇ㦂ᅇᩘࡣࢺ࢙ࣥࢪ࣮

య᧯సࢆᐇ⿦ࡣࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡓࡋホ౯ࡢపୗࡀ㍍ᚤ࡛࠶

㌟యࡢ࡬ࢺ࢙ࣥࢪ㸪࢚࣮ࡽ࠿࡜ࡇࡢࡇ㸬ࡿ࠿ࢃࡀ࡜ࡇࡿ

᧯సࡢᐇ⿦ࡣ㸪࢚࣮ࡢ࡜ࢺ࢙ࣥࢪ⥅⥆ᑐヰ࡚࠸࠾࡟㸪⿕

㦂⪅ࡢぶ㏆ᛶᅉᏊ࡟ᑐ࡞ࣈ࢕ࢸࢪ࣏ࡿࡍホ౯ࢆಖ࡜ࡇࡘ

 㸬ࡿ࠼࠸࡜ࡔ࠸㜵ࢆపୗࡢ㸪ぶ㏆ᛶᅉᏊࡁ࡛ࡀ
 ᅗ 1 ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡓࡋᐇ⿦ࢆ㸪㌟య᧯స࡟࠺ࡼࡍ♧࡟

㸪㺀ே㛫࡭ẚ࡟ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚࠸࡞࠸࡚ࡋᐇ⿦ࢆ㌟య᧯సࡣ

㺁㸪࡞ࡁ࠸ࡲ࡞㺁㸪㺀࡞⋠㺁㸪㺀㍍࠸ࡋࢃࡽࡎࢃ㺁㸪㺀࠸ࡋࡽ

㺀࠸ࡇࡗࡘ࡞࡜ࡦ㺁㸪㺀↓ศู࡞㺁࠺࠸࡜༳㇟ࢆ୚࡜ࡇࡓ࠼

㺀࢚ࡢ௬ㄝࡣ࡚࠸ࡘ࡟㇟༳࠺࠸࡜㺁࠸ࡋࡽ㸬㺀ே㛫ࡿ࠿ࢃࡀ

ࡿࡍᨭᣢࢆ㺁ࡿࡍୖྥࡀࡉࡋࡽே㛫ࡢࡅ࠿ぢࡢࢺ࢙ࣥࢪ࣮

௬ࡣ࡚࠸ࡘ࡟㇟༳࠺࠸࡜㺁࠸ࡇࡗࡘ࡞࡜ࡦ㸪㺀ࡾ࠶࡛ࡢࡶ

ㄝࡢ㺀࢚࣮ࡢࢺ࢙ࣥࢪぢࡢࡅ࠿ぶᐦᛶࡿࡍୖྥࡀ㺁ࢆᨭᣢ

ࡢࡾ㸬ṧࡿ࠼࠸࡜ࡿ࠶࡛ࡢࡶࡿࡍ 4 㡯┠ࡣ࡚࠸ࡘ࡟㸪⿕

㦂⪅࡞ࣈ࢕ࢸ࢞ࢿ࡟༳㇟ࢆ୚ࡀࡿ࠼࠸࡜ࡓ࠼㸪ேྠኈࡢ

ᑐヰྠ࡜ᵝ࡟㸪㌟య᧯సࡢᣢࡘព࿡ࢆ⿕㦂⪅ࡀṇࡃࡋ⌮

ゎࡋ㸪ホ౯ࡿࢀࡽ࠼⪄࡜ࡓࡋ㸬࡟ࡽࡉ㸪ேྠኈ࣑ࣗࢥࡢ

࢕ࢸࢪ࣏ࡣホ౯ࡿࡵ㧗ࢆ㸪ぶᐦᛶ࡚࠸࠾࡟ࣥࣙࢩ࣮ࢣࢽ

ࡶ࡚ࡗ࠶ホ౯࡛࡞ࣈ࢕ࢸ࢞ࢿ㸪ࡃ࡞ࡣ࡛ࡾ࠿ࡤࡢࡶ࡞ࣈ

ぶᐦᛶࢆ㧗ࡿࢀࡽ࠼⪄࡜ࡿ࠶ࡀ࡜ࡇࡿࡵ㸬ࡾࡲࡘ㸪ࢀࡇ

࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࣝ࢔ࣗࢪ࢝ࠗࡢ௬タࡣࡢࡓ࠼୚ࢆ㇟༳ࡢࡽ

࡜ࡇࡿࡍᐇ⿦࡟ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࢆ㌟య᧯సࡿࡅ࠾࡟ࣥࣙࢩ

ࡀぶᐦᛶࡸࡉࡋࡽே㛫ࡢࡅ࠿ぢࡢࢺ࢙ࣥࢪ㸪࢚࣮ࡾࡼ࡟

 㸬ࡿ࠼࠸࡜ࡿ࠶ᯝ࡛⤖ࡿࡍᨭᣢࢆ࠘ࡿࡍୖྥ
 

6㸬࡟ࡾࢃ࠾࡟ࡾࢃ࠾࡟ࡾࢃ࠾࡟ࡾࢃ࠾ 
࡜ࢺ࢙ࣥࢪ㸪࢚࣮ࡣᐇ⿦ࡢ㌟య᧯సࡢ࡬ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ 

ࢪ࣏ࡿࡍᑐ࡟ぶ㏆ᛶᅉᏊࡢ⪅㸪⿕㦂࡚࠸࠾࡟ᑐヰ⥆⥅ࡢ

ࡇࡄ㜵ࢆపୗࡢ㸪ぶ㏆ᛶࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡘಖࢆホ౯࡞ࣈ࢕ࢸ

࡞ࡕࡀࡋపୗࡀ㸪ぶ㏆ᛶࡾࡼ࡟㸬⥅⥆ᑐヰࡓࢀࡉ♧ࡀ࡜

పࡢ㸪ぶ㏆ᛶ࡛࡜ࡇࡿࡍᐇ⿦ࢆ㌟య᧯స࡟ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚

ୗࢆ㜵࡟࡜ࡇࡄᛂ⏝࡛ࡿࢀࡽ࠼⪄࡜ࡿࡁ㸬ࡋ࠿ࡋ㸪㌟య

᧯సࡣே๓࡛ືࡿࢀࡉ࡜࣮ࣈࢱసࡶᏑᅾࡋ㸪࣮࢚ࣘࡢࢨ

࡟༳㇟ホ౯࡚࠸ࡘ࡟ෆྥᛶࡸ㐨ᚨᛶࡿࡍᑐ࡟ࢺ࢙ࣥࢪ࣮

ᙳ㡪ࢆ୚ࡵࡓࡿ࠼㸪ṇᘧ࡞ሙ࡛౑⏝࡞ࢺ࢙ࣥࢪ࣮࢚ࡿࡍ

ࡍ៖⪄ࢆሙ㠃ࡿࡍ⏝㸪౑ࢀࡽ࠼⪄࡜ࡿ࠶୙㐺ษ࡛ࡣ࡟࡝

 㸬ࡿ࠶ࡀᚲせࡿ
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